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Общие сведения

1. ПО для автоматизации любой мобильной платформы с 

системой локализации и ориентирования, обнаружением и 

объездом объектов, прокладыванием пути в условиях заранее 

неизвестного окружения «Путеводная звезда»

2. Письмо поддержки от Университета Иннополис, ООО «Прайд 

Тек», ООО «Источники Питания»

3. Глинский Кирилл Артурович



Общие сведения



Решаемая 
проблема

Высокая стоимость повсеместной интеграции автономных 

мобильных платформ на российском рынке

1. Отечественный навигационно аппаратный комплекс для 
мобильных платформ не реализован

2. Конкуренты интегрируют мобильные платформы под ключ – 
долго и дорого

3. Новый робот - новое ПО, возникает трудность создания 
единой экосистемы

4. Решения конкурентов не универсальны – только закрытые 
складские помещения



Решение и Целевая 
Аудитория

Решение: разработка комплекса АО и ПО для автоматизации 

любой мобильной платформы.

Целевая Аудитория:

1. Производства (Алабуга, Газпром, Самсунг)

2. Компании со складскими помещениями (Ozon, KazanExpress, 
X5 Group)

3. Логистика и складская логистика (DPD, DHL)

4. Спасательные службы (МЧС)



Инновационность 
проекта



Аналоги и 
конкуренты

Рынок:

1. В мире: 191.89 миллиардов долларов*
● К 2028: 395.09 миллиардов долларов*

2. В РФ: 676 миллионов рублей**
● К 2025: 926 миллионов долларов**

3. Mobile Induastrial Robots, Германия

4. ABB, Швейцария

5. RoboCV, Россия — прямые конкуренты

Преимущетва: скорость интеграции (конкуренты — от месяца, 
мы — до недели), цена интеграции (нивелируются затраты на 
тех. специалистов). 



Аналоги и 
конкуренты



Аналоги и 
конкуренты



План Реализации
Проекта



Почта: 

k.glinsky@innopolis.university

Телефон:

+79994643727

Спасибо 

за внимание!

Глинский Кирилл Артурович

Фото 

проекта


