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Решаемая задача – создание комплексной системы мониторинга водных ресурсов
Актуальность задачи – наличие широкого спектра проблем изучения моря 

Ресурсные и/или 
ситуационные 

морские центры

Использование 
биоресурсов моря

Методы, технологии, 
оборудование 

(Marinet, Foodnet, 
Technet)

Поглощение СО2 

морем и водоёмами
Методы, технологии, 

оборудование 
(Marinet, Econet, 

биотехнологии)

Контроль загрязнения 
природной среды

Методы, технологии, 
оборудование 

(Marinet, Econet, 
Aeronet, Technet)

Морской и 
прибрежный туризм
Технологии «малого» 
судостроения, яхтинг, 
композиты, гейминг, 

VR|AR

Технологии шельфа
(нефтегаз и проч.)

Методы, технологии, 
оборудование (Marinet, 
Technet, судостроение)

Подводная разведка и 
археология

Методы, технологии, 
оборудование, роботы

(Marinet, Aeronet, 
Technet)

Технологии Deep Sea 
Mining (морская добыча 
минеральных ресурсов)

Методы, технологии, 
оборудование, роботы

(Marinet, Aeronet, 
Technet)

Флот и судоремонт
Методы, технологии, 

оборудование, роботы 
(Marinet,Technet, 

аддитивные технологии, 
роботы и мехатроника)

Технологические пакеты*, связанные с освоением ресурсов моря

* - Технологический пакет — это системно организованная совокупность взаимосвязанных 
технологий, делающих возможным те или иные технологические процессы

Решаемая задача – создание комплексной системы мониторинга 

водных ресурсов на основе имеющихся заделом и материально-

технической базы СевГУ и компаний - партнёров

НИС «Пионер-М» Образцы АНПА и малые БЭС

Морской полигон и ЦМИТ

Ресурсный центр цифрового 

проектирования, 

моделирования, и управления 

жизненным циклом изделий и 
продуктов



Системы мониторинга водных объектов с применением малоэкипажных судов, беспилотных 
летательных аппаратов и роботизированных станций их базирования

Проект поддержан в рамках Форума БРИКС в IV квартале 2021 года, и соответствует 
приоритетам стратегических проектов СП-3 и СП-5 СевГУ в Программе «Приоритет – 2030»



Межсредные робототехнические комплексы



Модели комплексного применения межсредных беспилотных систем

Взаимодействие элементов

робототехнической группировки

Модель использования

робототехнической группировки



Основной принцип построения систем –
«Морской интернет подвижных объектов»

Платформа разнородных и разносредных  роботизированных средств, 
интегрированных в единую систему цифровой навигации

Автономные гидролокационные станции и посты наблюдения

• Средства связи – коммуникационные буи и 
гидроакустические приёмо – передатчики

• Средства подводно-технических работ –
автономные и телеуправляемые роботы

• Средства подводного наблюдения – НПА и 
гидролокационные посты и станции;

• Средства надводного наблюдения – БЭС и БАС 
(беспилотные суда и летательные аппараты);     

Единая навигационно – коммуникационная среда для разных систем



Архитектура автономной сети регулярного автоматического беспилотного 
аэромониторинга территории (охрана, мониторинг деятельности)



Результирующая технология – «цифровые двойники» геосистемы порта 
и припортовой территории
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