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Создание автономных сетей, обеспечивающих 
эксплуатацию разнородных беспилотных систем в 
регионах и городах РФ, включая АЗ РФ
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Как правило, каждый из разработчиков робототехнических комплексов создаёт

свою систему, как "закрытое" решение, стараясь таким образом «не пустить

конкурентов на свою поляну».

Существует стремление к созданию «платформ», но такие платформы, как

правило, объединяют однородные робототехнические средства. Как «отдельные

отраслевые сферы» существуют рынки и рабочие группы НТИ #Aeronet,

#Autonet, #Marinet, #Technet.

Для удалённых и труднодоступных территорий создание нескольких

разнородных систем, функционирующих каждая самостоятельно, является

"непозволительной роскошью».

Проблема
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Решение

Предусматривается, что 

создаваемая система 

способна объединять в 

своем составе 

различные технические 

решения в области 

связи, навигации, 

инфокоммуникационных 

технологий

В качестве компонентов 

системы используются 

наилучшие решения из 

существующих, 

отвечающие имеющимся 

и перспективным 

стандартам

Решение – мультимодальные и мультисредные системы, 

управляемые посредством единой информационной платформы

В состав системы включаются самые разные средства и комплексы - от средств беспилотной аэродоставки -

и до высокоавтоматизированных транспортных средств, безэкипажных судов, сельскохозяйственных машин, 

средств технологического транспорта, а также самых разнообразных устройств и систем «интернета вещей»  
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Продукты проекта 

2. Сервисы и услуги, обеспечиваемые 

беспилотными системами

1. Инфраструктура для 

обеспечения автономной 

эксплуатации разнородных 

беспилотных систем без 

участия человека - оператора
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Конкуренты

На мировых рынках: На российском рынке

и прочие….

Мы можем конкурировать 

между собой – ВУЗы и НИИ, 

компании НТИ и корпорации 

оборонного комплекса – за 

ещё не созданный рынок…

Но, возможно, стоит собрать 

свою, российскую, единую, 

транспортно-логистическую 

платформу – на принципах 

партнёрства, сотрудничества 

и кооперации всех тех, кто 

имеет компетенции и 

ресурсы для такого проекта?

И конкурировать – с 

мировыми лидерами, а не 

между собой?
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Рынок

Рост рынков:

создаёт основу для роста спроса на решения и 

продукты, создаваемые в рамках 

предлагаемого нами проекта

• электронной коммерции

• логистических сервисов различных видов

• беспилотной доставки
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А теперь нужно чётко и внятно рассказать как среди всех этих конкурентов, прекрасных 

действующих и потенциальных потребителей вы планируете зарабатывать? Кто вам 

платит? Сколько платит, какой чек? Какова себестоимость? Из чего она обычно 

складывается? (удалить это после заполнения слайда)

Бизнес-модель

МежВУЗовскй и 
межотраслевой 

центр 
компетенций

Компании -
операторы

Регуляторы и гос. 
органы 

обеспечения 
безопасности

Государственные 
и внебюджетиные

источники 
финансирования 

– РФ, БРИКС, 
мир

Компании -
разработчики

Компании -
интеграторы

В настоящее время определяется профиль 

кооперации и возможные формы 

консорциума для реализации проекта. 

В рамках проекта будет реализовано по 

меньшей мере пять бизнес – моделей:

1. Продажа услуг перевозки и логистических 

сервисов

2. Услуги инфокоммуникационной и 

навигационной платформы

3. Продажа, поставка, и послепродажный 

сервис наземного и бортового 

оборудования для авиационных, водных, 

наземных мобильных роботов

4. Услуги контрактной разработки и 

внедрения новых продуктов

5. Услуги, основанные на продаже 

комплекса компетенций – обучение 

специалистов и «компетентных 

пользователей» для различных отраслей 
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Текущие результаты

Создан ресурсный центр морских технологий в СевГУ

* - Mautz R. Indoor Positing Technologies. Habilitation Thesis, ETH Zurich, Zurich, Switzerland

В основе системы 
управления и 

навигации БВС -
полётный контроллер 

«Сокол-360» и 
мультисенсорная 
интегрированная 
система посадки

Разрабатываются мультисенсорные системы для 

робототехнических комплексов – посадочные для БАС, 

траекторного управления для МРТК, а также различного 

рода системы наблюдения и контроля пространства 

Сформированы научные подходы к созданию, и практическому 

применению в качестве основы построения навигационно-

коммуникационных систем «цифровых двойников» природных, 

инженерных объектов, промышленных и городских территорий

Разрабатывается 

платформа для 

интеграции 

разнородных и 

разносредных

роботизированных 

средств в единую 

систему цифровой 

навигации
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Напишите, как планируете развиваться. Что в общем делаем дальше-то? С деньгами, 

партнёрами грантами или без них? 

(удалить это после заполнения слайда)

Планы развития

1. Формирование консорциума разработчиков, изготовителей, 

интеграторов и операторов, привлечение инвестиций

2. Создание и развитие полигонной базы

3. Создание межВУЗовского центра, инициирование и 

выполнение необходимых НИОКР

4. Запуск пилотных проектов, реализация сервисов, 

использующих существующие заделы по частям системы,  

в различных регионах и с разными партнёрами

5. Запуск пилотных проектов, реализующих систему в целом, 

в одном или нескольких регионах РФ

6. Выход на экспорт в страны БРИКС
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Контакты
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