
Как мы...
винто-моторную группу считали

готовый код, который по 3-м параметрам профиля и изменяемому углу 
атаки, выбирает оптимальный для данного числа Рейнольдса по 

критерию Подъёмная сила/Лобовое сопротивление

1) продуть различные модели, имеющихся дронов определить их 
аэродинамические свойства

2) продуть наши оболочки, когда они будут готовы оценить срывы 
поток аэродинамические силы и их оптимизировать

3) Определить профиль лопасти

4) Определить угол атаки (шаг винта)

5) Определить кол-во лопастей и момент, который они создают на 
моторы engee

6) Провести ряд расчётов с готовыми моторами и винтами 
определить их аэродинамические свойства, создаваемые моменты 
и выбрать 3-5 оптимальных пар винт-мотор

7) Оценить приёмистость. Подумать над задержкой из-за инерции 
винта для набора оборотов


ПЛАН РАБОТЫ:



Расчет всему голова

Получение графиков одного из оптимальных профилей, 
созданных по результатам кода собственной разработки

создание набора точек одного из оптимальных 
профилей в QBlade

Далее будет создана модель для QBlade,чтобы посмотреть на её 
поведение в воздушном потоке. А потом ждёт более серьёзный этап 

— углублённый анализ в Ansys, где можно будет проверить, как 
модель выдержит разные виды нагрузок 


