
Как мы...
электронику подбирали
Всё началось с рассмотрения аналогов и составления анализа 
существующих решений. На основе других TINY WHOOP дронов были 
перебраны электронные компоненты, удовлетворяющие ТЗ.

В итоге создана графическая схема квадракоптера:

Легко: Подобрать ПК AIO, Камеру, LED-светодиоды 
Сложно: Подобрать АКБ 1S к ПК, произвести расчёт 
энергопотребления, рассмотреть состояние прошивки в 
Betaflight, найти полные инструкции по подключению 
конкретных компонентов друг к другу. 

Главной задачей было разработать компактный, лёгкий и 
мощный дрон, для реализации выбран Полётный 
контроллер AIO содержащий в себе Регулятор оборотов, 
видео передатчик и приёмник. ПК имеет вес 5,1г, FPV камера – 
2г. Выбор компонентов зависел, от энергопотребления, 
веса и работы в различных условиях.



AIO (All-in-One) в квадрокоптере — это 
интегрированная плата, которая 
объединяет несколько компонентов для 
управления полётом. Это упрощает 
сборку дрона, снижает вес и сложность 
проводки.


