
 

 
         

 
На семинаре "Морская робототехника" в Санкт Петербургском государственном морском 

техническом университете (СПбГМТУ) была заслушана презентация проекта Иванова Андрея 

Викторовича "Многосредный движитель с управляемым вектором тяги для подводных, 

надводных и амфибийных аппаратов". Принципиальной особенностью представленной 

разработки является возможность оперативного изменения направления тяги движителя, 

обеспечивающая амфибийным транспортным средствам высокую маневренность при движении в 

надводном и подводном режиме, а также возможность бесшовного перехода транспортного 

средства с берега в воду, из надводного режима в подводный, в том числе и в высокоскоростной 

режим аквапланирования по поверхности воды. Отмечая высокий технический уровень 

проработки проекта, оригинальность предложенных технических решений и существенный 

потенциал применения разработки при создании многосредных и многофункциональных судов и 

машин, рекомендуем поддержать данный проект. 

 

 

 

 

 

 

С глубоким уважением, 

Директор департамента  

международного сотрудничества СПбГМТУ,  

д.т.н., профессор,  

заслуженный деятель науки РФ                                                                             К.В. Рождественский 
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